% YASKAWA

MP2600i
Hardware-Handbulgﬁ

MP2600iec

RDY -
e






Inhaltsverzeichnis

Inhaltsverzeichnis

1 Einfuhrung
1.1 Leistungsmerkmale der MP2600iec ------------- 3
1.2 Produktansicht der MP2600iec------------=----- 4
1.3 Aufbau der Bestellnummer-------------------- 5

2 Spezifikationen

2.1 Allgemeine Spezifikationen ------------------- 7

2.2 Hardware-Spezifikationen der MP2600iec - - - - - - - - - 8
3 Mechanische Installation

3.1 Montageinformation------------------------- 9

3.2 Installationsvorschriften - - = - = === == == e oo oo - - 10

3.3 Abmessungen--------- - mmm e 11
4 Eingange/Ausgange

4.1 CN13-Anschlussdiagramm ------------------ 13

4.2 CN13-Anschlussbeschreibung - --------------- 14

4.3 Externe Encoder-Schnittstelle ---------------- 15

4.4 Digitale E/A der Steuerung - ----------------- 16

45 Sigma-S5E/A --------mme e - 18

46 Analoge E/A - = === - - mm e - 19
5 DIP-Schalter

5.1 Schalterstellungen-----------ccuomomomon 21
6 LED-Ausgange ----------------------------- 23
7 Batterie

7.1 Montage der Batterie- - - -------------------- 25



Inhaltsverzeichnis

8 Ethernet
8.1 Informationen zur Anschlussfahigkeit - ---------- 27
8.2 Detailinformationen zum Ethernet-Anschluss - - - - - - 27
8.3 Ethernet-Leitung -------------------------- 28
8.4 Ethernet-Anschlussbeispiele- - ---------------- 28
9 Leitungsplane
9.1 CBK-U-MP2B-xx (Klemmenblock-Steuerung)- - - - - - 31
9.2 CFC-U-MP2B-xx (Anschlusskabel-Steuerung) - - - - - 32

9.3 SBK-U-VBA-xx (Klemmenblock-Servoverstarker)- - - 33
9.4 JZSP-CSI02-x-E (Anschlusskabel-Servoverstarker) - 34

10 Vorgehensweise zur Aktualisierung der Firmware 35
11 EMV-Installationshinweise - ------------------ 37



1.1 Leistungsmerkmale der MP2600iec

1 Einfuhrung

1.1

Leistungsmerkmale der MP2600iec

MP2600iec ist eine Optionskarte zur Maschinensteuerung, die an
einem Servoverstarker der Serie Sigma-5 installiert ist. Servoverstar-
ker und Steuerung bilden eine Einheit zur Servoregelung mit
folgenden Leistungsmerkmalen:

B PLCopen fiir Motion Control mit Punkt-zu-Punkt-Positionierung, elektro-
nische Kurvenscheibe, elektronische Welle und Steuerung der Servo-
parameter

B Sigma-5 Autotuning, Schwingungsunterdriickung und andere einfach zu
implementierende und leistungsfahige Servo-Funktionen

B Ethernet (100 Mbit/s) mit Auto-Crossover-Erkennung

* EtherNet/IP

* Modbus TCP

» Schnelle Datenubertragung zu MotionWorks IEC

* Kommunikation zu einer HMI

» Kommunikation zu einer Ubergeordneten Steuerung

m Kombinierte Verstarker-/Steuerungs-E/A-Funktionen
» 15 Digitaleingédnge
» 11 Digitalausgange
* 1 Analogeingang
* 1 Analogausgang
» 1 externer Encoder (inkrementell A/B, Impuls/Richtung, Auf/Ab)
» 1 externer Encoder-Latch-Eingang



1.2 Produktansicht der MP2600iec

1.2 Produktansicht der MP2600iec

Die folgende Abbildung zeigt die MP2600iec-Steuerung von auf3en.
(Hinweis: Der Servoverstarker ist nicht abgebildet.)

10 LEDs

* o 1

O /;

Ethernet-Anschluss A — F H \
i |

Ethernet-Anschluss B

3
6 DIP-Schalter ~————¥||[ ]
%E | / |

CN13-Anschluss
Analoge E/A, Digitale E/A
Externer Encoder (inkrementell)

3,6-V-Lithiumbatterie
(sichert remanente
Variablen, Systemdaten,
Absolutwertgeber-Offset
und Daten der Echtzeituhr)



1.3 Aufbau der Bestellnummer

1.3.1 Bestellnummer des Module Kit

1.3 Aufbau der Bestellnummer

1.3.1 Bestellnummer des Module Kit

Die Bestellnummer des Module Kit lautet:
VMK-U-MP26A01R001

1.3.2 Modellnummer der Optionskarte

SGDV- OC C 02A

Sigma-5 Serie A.........
OC: Command Option Card 02: MP2600iec
A: Japan
B: Europa
C: USA

1.3.3 Modellnummer des Mounting Kit

SGDV- 0OZC 01 A

4

Sigma-5 Serie At

Mounting Kit MP2600iec Aligemeine Verwendung



1.3 Aufbau der Bestellnummer

1.3.4 Bezeichnungen der Bestellnummer

1.3.4

-V Serie SGDV SERVOPACK

Bezeichnungen der Bestellnummer

SGDV R70 A E1TA

—_—

Design-Anderungsindex
A B...

Motortyp

Code Spezifikationen

1 Rotatorische Servomotoren

5** |Linear-Servomotoren

** In der Entwicklung

Schnittstellenoptionen

Code Spezifikationen

E  |Kommunikationsschnittstelle

Spannung

Strom

Span | o | Cqntretr St
R70 0,05

100V R90 0,1
2R1 0,2
2R8 04
R70* 0,05
R90* 0,1
1R6* 0,2
2R8* 04
3R8 0,5
5R5* 0,75
7R6 1,0

200V 120 & 1,5
180 2,0
200 3,0
330 50
470 6,0
550 75
590 1"
780 15
1R9 0,5
3R5 1,0
5R4 1,5
8R4 2,0

400V 120 3,0
170 50
210 6,0
260 75
280 1"
370 15

Hinweis:

Code | Spezifikationen

F 100 VAC
A 200V AC
D 400V AC

* Diese Verstarker kénnen ein- oder dreiphasig gespeist werden.
& SGDV-120AJ]A008000[J(I[], eine Sonderausfiihrung des 1,5-kW-Verstérkers,

kann fur Einphasenbetrieb verwendet werden.

Die Optionskarte MP2600iec kann an Servoverstarkern ab Firm-
ware-Version 21 betrieben werden.



1.3 Aufbau der Bestellnummer

1.3.5 Bestellnummern fiir Zubehor

1.3.5 Bestellnummern fur Zubehor
Systemkomponenten
Typ Modell Teilenummer Anmerkung
Batterie JZSP-BAO1 Ersatzteil
Batteriehalter-Satz SGDV-0ZC02A Ersatzteil (ohne Batterie)
CN13 (MP2600iec)
g Klemmenblock-Umbausatz | CBK-UMP2Bxx ) i N
g xx bezeichnet die Kabellange (m)
= CN13 (MP2600iec) A5=0.5
S (Anschlusskabel) CFC-U-MP2Bxx 01=1
% CN13 (MP2600iec) 03=3
S iec .
Klemmenblock-Umbausatz SBK-U-MP2Bxx
CN1 (Servoverstarker) . . u
Leitung JZSP-CSI02-x-E x bezeichnet die Kabellange (m)
(Anschlusskabel)
c
ie)
5
= e . " Verwenden Sie eine handelsiibliche, abge-
g Ethernet-Leitung Nicht verfligbar schirmte Ethemet-Leitung
£
o
¥4
MotionWorks IEC
o Express PDE-U-IE2Sx X bezeichnet die Anzahl der Softwarelizenzen
= A=1 B=5 C=10
E MotionWorks IEC Pro PDE-U-IE2Px
o]
(%] . - .
OPC Server PDE-U-OPCPx x bezeichnet die Anzahl der Softwarelizenzen

A=1 B=5 C=10 D=20




1.3 Aufbau der Bestellnummer

1.3.5 Bestellnummern fiir Zubehor



2.1 Alilgemeine Spezifikationen

2 Spezifikationen

2.1 Allgemeine Spezifikationen

Element Spezifikationen
Umgebungstem- . °
peratur (Betrieb) 0bis 55°C
Umgebungstem- 20 °C bis +85 °C
peratur (Lagerung)
Umgebungsfeuch- o . .
tigkeit (Betrieb) max. 90% relative Luftfeuchte (nicht betauend)
L_nglebungsfeuch- max. 90% relative Luftfeuchte (nicht betauend)
Umgebungs- tigkeit (Lagerung)
bedingungen
Schutzart: IP10, Verschmutzungsgrad: 2
Der Installationsort muss die folgenden Vorausset-
Schutzart/ -
zungen erfillen.
Verschmutzungs- Frei . . I
rad + Frei von Korrosivgasen und exp_I05|_ven asen
9 * Frei von Wasser, Ol oder Chemikalien
« Frei von Staub, Salzen oder Eisenstaub
Betriebshohe Maximal 1.000 m Uber dem Meeresspiegel
Vibrationsfestigkeit | 4,9 m/s2
Mechanische | StoRfestigkeit 19,6 m/s?
Betriebs-
bedingungen Frei von elektrostatischen Stérungen, starken
Sonstige elektromagnetischen/magnetischen Feldern oder

Radioaktivitat




2.2 Hardware-Spezifikationen der MP2600iec

2.2 Hardware-Spezifikationen der MP2600iec

Element Spezifikationen
CPU 200 MHz, 32 Bit, ARM 9
SDRAM 32 MB
Speicher SRAM 512 kB batteriegepuffert
Flash 4 MB Flash. Code- und Parameterdaten.
10 LEDs (rot und griin - Betriebsmodus, Kommunika-
. . LED !
Bedienerschnitt- tion und Fehlerstatus)
stelle X i i i
Konfiguration 6x DIP: S(;ha!ter (Betriebsmodus und Konfiguration der
Kommunikation)
Netzwerk 2x 100baseTX Ethernet
Digitaleingang 8 programmierbare Eingénge
st Digitalausgang 8 programmierbare Ausgange
eue-
rungsseite Analogeingang 1 Kanal, +/- 10V, 16 Bit
(CN13) Analogausgang 1 Kanal, +/- 10 V, 16 Bit
RS-422-kompatibler Impulszahlereingang (Zahlermodi
Impulszahler A/B Spur, Impuls/Richtung, Auf/Ab) mit 5-, 12- und 24-

V-Positions-Latcheingédngen

Anzahl der Eingénge: 7 (1 Registriereingang latcht
einen externen Encoder in 5 us)

Funktionen: Die Signalzuordnung und positive/negati-

An- D_@“?" konjigurier— ve Logik kénnen programmiert werden. Vorwértslauf
\I,EV/?Ander- eingange bar gesperrt (P-OT), Ruckwartslauf gesperrt (N-OT),

Drehmomentbegrenzung Vorwartslauf (/P-CL),
Drehmomentbegrenzung Riickwartslauf (/N-CL),
allgemeines Eingangssignal (/SI0 bis /SI6)

Servoseite Fest Servoalarm (ALM)
(CN1)

Anzahl der Ausgénge: 3

Funktionen: Die Signalzuordnung und positive/nega-
tive Logik kénnen verandert werden. Signal Position

Digital- konfigurier- | €rreicht (/COIN), Signal Geschwindigkeit erreicht (/V-
ausgange bar* CMP), Erkennung Servomotor dreht (/TGON), Servo
betriebsbereit (/S-RDY), Erkennung Drehmoment-
begrenzung (/CLT), Erkennung Geschwindigkeits-
begrenzung (/VLT), Haltebremse (/BK), Warnung (/
WARN), Zielposition nahe (/NEAR)
OPC (Client und Server erforderlich)
Netzwerkanbindung EtherNet/IP
Modbus TCP
Programmierstandards IEC61131-3/PLCopen
Diagnose- und Konfigurationsschnittstelle Web-Interface

1 Servo-Achse und 1 externer Gebereingang plus vir-

Motion-Control-Leistung tuelle Achsen

. /HWBB1, /[HWBB2: Base-Block-Signal fiir Leistungs-
Eingang teil 9 9
Servoseitige Sicherheitsfunktionen — -
Ausgan EDM1: Statusuberwachung (fester Ausgang) der inte-
gang grierten Sicherheitsschaltung

* Zugeordnete E/A kénnen auch als programmierbare E/A verwendet werden, wenn die Servo-Ausgangsfunktionen
(z.B. Bremse) deaktiviert sind.



3.1 Montageinformation

3 Mechanische Installation

3.1 Montageinformation

Die MP2600iec-Steuerung wird am Sigma-5-Verstarker montiert.




3.2 Installationshinweise

3.2 Installationshinweise

Der Servoverstérker muss in einen vollstandig geschlossenen Metallschaltschrank eingebaut werden. Beachten Sie
die Normen fiir den Einbau von Servoverstarkern in Schaltschrénken, einschlieRlich der Bedingungen fir die Installation
mehrerer Servoverstarker Seite an Seite (siehe folgende Abbildung).

* Einbaulage des Servoverstarkers

Installieren Sie den Servoverstarker in vertikaler Lage mit der Vorderseite (die Seite mit dem Display) nach vorn.
+ Kiihlung

Beachten Sie die nachfolgende Abbildung, und lassen Sie gentigend Raum fiir Lifter und natiirliche Konvektion.

* Installation von Servoverstarkern Seite an Seite in einem Schaltschrank

min. 40 mm

min. 40 mm

t

min. 30 mm

Breite variiert bei den
einzelnen Servoverstarkermodellen

Lassen Sie einen ausreichenden Freiraum auf jeder Seite sowie oberhalb und unterhalb jedes Servoverstarkers.
Der auf beiden Seiten einzuhaltende Abstand hangt von der BaugréRe des eingesetzten Servoverstérkers ab.

Seite
Servoverstarkermodell SGDV- Oben und unten
Links | Rechts
R70F, R90F, 2R1F, R70A, R90A, 1R6A, 2R8A min. 1 mm
2R8F, 3R8A, 5R5A, 7TR6A min. 1 mm ‘ min. 10 mm
min. 40 mm
120A, 180A, 200A, 330A, 470A, 550A, 590A, 780A,
1R9D, 3R5D, 5R4D, 8R4D, 120D, 170D, 210D, 260D, min. 10 mm
280D, 370D

Installieren Sie die Lifter Gber den Servoverstarkern, um die entstandene warme Luft von den Servoverstarkern
abzufiihren.

Innerhalb des Schaltschranks
Die Bedingungen innerhalb des Schaltschranks sollten mit den Umgebungsbedingungen des Servoverstérkers
identisch sein. Beachten Sie die Umgebungsbedingungen in Kapitel 2.1 ,Allgemeine Spezifikationen®

+ Wahrend des Betriebs
Beriihren Sie wahrend des Betriebs nicht die Anschlisse oder E/A-Leitungen, falls die Schaltschranktir offen steht.

10



3.3 Abmessungen

3.3.1 MP2600iec-Steuerung

3.3 Abmessungen
3.3.1 MP2600iec-Steuerung

160

2

£1.
L;L\

20 _(20) 97

MaRe in mm.
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3.3 Abmessungen

3.3.1 MP2600iec-Steuerung

Diese Seite wurde absichtlich freigelassen.

12



4.1 CN13-Ansch

lussdiagramm

4 Eingange/Ausgange

4.1 CN13-Anschlussdiagramm

CN13

verbinden

© Last

L2 Externe Sicherung
(vom Kunden
installiert)

Analog-
ausgang AO
bd 26 | AO_GND
-10~+10V
+15 —fe
V.
Externe Baugruppe
15V Al
Analog- 27 | Al_GND
eingang
4 |PA+
L0 5 [PA T
Encoder- 4" o8
schnittstelle 29 {PBY
’<‘D i 30 [PB- G
6 |GND
[ s1feno ]
v L )
J—E 10 | PILC(24V) FG
394 :tgg\zl\)/) 47 Je nach Signa\pege‘l mit Pin 10, 34 oder 9
Z-Phase < T as|PI ! Latch-Eingang
Latch-Eingang
+5V
é 1 13| DICOM '
3g | DICOM )
. = % [ﬁ 14D 00 2
Digital- f — 39 |DI_01 g
i 2 2
eingang =1 = 15 | DI_02 i
Eﬂ 40 |DI_03 2 g
S T DI_04 2
= - 41 |DI_05 2
—t —  17|Dios w
— 42 DI 07
21 | DO_00+ 0 +24V DC
o
ﬂoo 1y oo0 ov
46 | DO_01+ — +24VDC
o
(8 DO_01- o
22 | DO_02+ o0 +24VDC
3
Digital- (2] P00 ov
ausgang 47 | DO_03+ : 124V DC
@—UQ 37 | D00 ov
23 | DO 04+ =0 +24V DC
N
7l 8 DO_04- ov
O~ 48 | DO_05+
(L +24VDC
Polyswitch-Element: 2
Eine selbstriickstellende 48 DO_05- o
Sicherung, die bei 24 | DO_06+
Uberstrom am Ausgang N Z—0 +*24VDC
ausgeldst wird I 8 DO 06- o
49 {"DO 07+ =0 +24V DC
o
:@—% 44700 ov
Fo HINWEIS: Ein detailliertes Schaltbild finden Sie in Kapitel 5.4.2.
7_|+ Batterie
2 | - Batterie *DO_07 kann auch als schnell schaltender Ausgang verwendet

werden, wenn er (iber Parameter 1050 konfiguriert wird

13



4.2 CN13-Anschlussbeschreibung

4.2 CN13-Anschlussbeschreibung

14

Numerisch Alphabetisch
CN 13 Pin| Code |Beschreibung Beschreibung Code |[CN 13 Pin

1 AO Analogausgang Analogeingang Al 2
2 Al Analogeingang Masse Analogeingang Al_GND 27
3 n/c nicht belegt Analogausgang AO 1
4 PA+ Encoder A Phase + Masse Analogausgang AO_GND 26
5 PA- Encoder A Phase - Digitaleingang 0 DI_00 14
6 GND asse Encoder Digitaleingang 1 DI_01 39
7 BAT + |Batterie + Digitaleingang 2 DI_02 15
8 n/c nicht belegt Digitaleingang 3 DI_03 40
9 PILC |PC+/Extemer Encoder-Latch +5 V| Digitaleingang 4 DI_04 16
10 PILC |PC+/Externer Encoder-Latch +24 V| Digitaleingang 5 DI_05 41
11 DO_00- |Digitalausgang O - Digitaleingang 6 DI_06 17
12 DO_02- |Digitalausgang 2 - Digitaleingang 7 DI_07 42
13 DICOM |Digitaleingang Common Digitaleingang Common DICOM 13
14 DI_00 |Digitaleingang O Digitaleingang Common DICOM 38
15 DI_02 |Digitaleingang 2 Digitalausgang 0 - DO_00- 11
16 DI_04 |Digitaleingang 4 Digitalausgang 0 + DO_00+ 21
17 DI_06 |Digitaleingang 6 Digitalausgang 1 - DO_01- 36
18 DO_04- |Digitalausgang 4 - Digitalausgang 1 + DO _01+ 46
19 DO_06- |Digitalausgang 6 - Digitalausgang 2 - DO_02- 12
20 n/c nicht belegt Digitalausgang 2 + DO_02+ 22
21 DO_00+ |Digitalausgang 0 + Digitalausgang 3 - DO_03- 37
22 DO_02+ [Digitalausgang 2 + |Digitalausgang 3 + DO_03+ 47
23 DO_04+ [Digitalausgang 4 + |Digitalausgang 4 - DO_04- 18
24 DO_06+ [Digitalausgang 6 + |Digitalausgang 4 + DO_04+ 23
25 n/c nicht belegt |Digitalausgang 5 - DO_05- 43
26 AO_GND [Masse Analogausgang |Digitalausgang 5 + DO_05+ 48
27 Al_GND [Masse Analogeingang Digitalausgang 6 - DO_06- 9
28 n/c nicht belegt Digitalausgang 6 + DO_06+ 24
29 PB+ [Encoder B Phase + Digitalausgang 7 - DO_07- 44
30 PB- Encoder B Phase - Digitalausgang 7 + DO_07+ 49
31 GND__|Masse Encoder Encoder A Phase - PA- 5
32 BAT - [Batterie - Encoder A Phase + PA+ 4
33 n/c nicht belegt Encoder B Phase - PB- 30
34 PILC _|PC+/Externer Encoder-Latch +12V Encoder B Phase + PB+ 29
35 PIL PC- / Externer Encoder-Latch Masse Encoder GND 6
36 DO_01- |Digitalausgang 1 - Masse Encoder GND 31
37 DO_03- |Digitalausgang 3 - nicht belegt n/c 3
38 DICOM |Digitaleingang Common nicht belegt n/c 8
39 DI_01 |Digitaleingang 1 nicht belegt n/c 20
40 DI_03 |Digitaleingang 3 nicht belegt n/c 25
41 DI_05 |Digitaleingang 5 nicht belegt n/c 28
42 DI_07 |Digitaleingang 7 nicht belegt n/c 33
43 DO_05- |Digitalausgang 5 - nicht belegt n/c 45
44 DO_07- [Digitalausgang 7 - nicht belegt n/c 50
45 n/c nicht belegt PC- / Externer Encoder-Latch PIL 35
46 DO_01+ [Digitalausgang 1 + PC+ / Externer Encoder-Latch +12 V PILC 34
47 DO_03+ [Digitalausgang 3 + PC+ / Extemer Encoder-Latch +24V|  PILC 10
48 DO_05+ [Digitalausgang 5 + PC+ / Externer Encoder-Latch +5V| PILC 9
49 DO_07+ [Digitalausgang 7 + Batterie - BAT - 32
50 n/c nicht belegt Batterie + BAT + 7

Anmerkung: * DO_07 kann auch als schnell schaltender Ausgang verwendet werden, wenn er Uber Parameter 1050
konfiguriert wird. Weitere Einzelheiten finden Sie bei den PLCopen Plus Axis Parameters.

Common = gemeinsamer Bezugspunkt




4.3 Externe Encoder-Schnittstelle

4.3 Externe Encoder-Schnittstelle

Element Spezifikation
Anzahl der Kanéle | 1 Kanal (Phase A, Phase B, Latcheingang)

Phase A & B: 5-V-Differentialeingang (RS-422-kompatibel), nicht
potentialfrei. Maximale Frequenz 4 MHz.

Eingangskreis Indeximpuls: 5 V/12 V/24 V Optokoppler-Eingang. Maximale Frequenz

500 kHz (vor Quadratur). Dieses Signal wird fiir den externen Encoder-
Latch verwendet.

Zahlermodi A/B inkrementell, Impuls/Richtung, Auf/Ab

Latch bei Indeximpuls oder Digitaleingang DI_01.

Latch-Ei
atch-Eingang Hardware-Verzugszeit: maximal 5ms

Zwei RS-422-kompatible Eingange sind fir Encoder-Phasen A und B
verfugbar. Ein Latch-Positionseingang fur ein 5-V-, 12-V- oder 24-V-
Digitaleingangssignal ist verfiigbar.

CN13-Stecker

Impulsgeber

7Y +5v

PA+ Phase A

4
5] PA- /

29] PB+ Phase B
an]

s] I

ov

. |/

ND

31,/ GND |
+5V = 3

35 ¢ PiL N

9 PILC(5V) /

PILC(12V)

ov

PILC(24V)

Encoder-Eingangskreis

15



4.4 Digitale E/A der Steuerung

4.4.1 Eingange

4.4 Digitale E/A der Steuerung
4.4.1 Eingange

+ 8 frei konfigurierbar

 optisch getrennt

* 24V bei 5 mA

» Die gesamte Gruppe ist Uber den Bezugspunkt entweder als NPN (Sinking)
oder PNP (Sourcing) konfigurierbar.

CN13 Connector

DI_COM

16 PS2805-4-A 1
pm 73
D90 M
5.60K
14 PS2805-4-A 3
P 7Y
2 ! DI_01
- eun|
5.60K

Digitaleingangsschaltung

Um alle Steuerungseingange als NPN zu konfigurieren, verbinden
Sie +24 VDC Bezugsspannung mit Pin 13 und 38. Um alle
Steuerungseingange als PNP zu konfigurieren, verbinden Sie 0 VDC
(Masse) mit Pin 13 und 38. Siehe Abbildung in Kapitel 5.1.

16



4.4 Digitale E/A der Steuerung

4.4.2 Ausgange

442 Ausgange

« 8 frei konfigurierbar

* galvanisch getrennt

* 24V bei 50 mA

* PNP (Sourcing) oder NPN (Sinking), Verbindungen zu Emitter und Kollektor
sind vorgesehen

» Schnell schaltende Funktion fir Digitalausgang kann DO_07 innerhalb von
13 ms nach Ubermittlung einer bestimmten Encoder-Position einstellen.
Siehe konfigurierbare Axis Parameter im Handbuch fiir PLCopen Plus-
Funktionsblocke.

CN13 Connector

TIl_.P281 (V4-GB, FA)

K 2d

DO 07+m

3

[ =1 DO O7_E@

Digitalausgangsschaltung
Schaltungsbeispiele fiir einen Relaisstromkreis

SERVOPACK

5 bis 24V DC
Relais

o

o

o —

ov

17



4.5 Sigma-5 E/A

4.4.2 Ausgange

4.5 Sigma-5 E/A

Der Sigma-5 SERVOPACK verfigt Uber sieben Digitaleingange und
drei Digitalausgange, die von der MP2600iec Uberwacht und
gesteuert werden kdnnen. Die Ausgange sind dann nicht vom
SERVOPACK aus nutzbar (z. B. Bremse).

Optokoppler-Ausgang
Max. Betriebsspannung: 30 V DC
Max. Betriebsstrom: 50 mADC
Sigma-5 SGDV-Servoverstarker

S aado 30
fiir digﬁales Signal'3 L ‘ Servo-Alarmausgang
[~ sl 7| 4} ALM-  (AUS bei einem Alarm)
Linkslauf gesperrt SO1+/ BK+
(gesperrt wenn AUS) N 15501+, Ausgang Bremse
~ /S12 | 8 - ‘ 2),501-/BK-  (Bremse geliiftet wenn EIN)
Rechtslauf gesperrt 23] 1502+
(gesperrt wenn AUS) ﬂ—@: m =
/13 | 9 - 24),/S02-
Tecmgﬁg;:“gog,'ﬂ I 25, Allgemeine Ausgange
¢[SO3+
- -
Techn | 514 {10 %* g K] sl son
Eingang 4*4
S 17} PAO Encoder Ausgangs- | Passender
Technologiemodul ~ $— /815 {11 18), IPAO impulse Phase A | Line Driver
Eingang 5*4 19), PBO Encoder Ausgang fgﬁ:s\tl.jﬂ 7§n
3 Ise Phase B g M
Technol dul /816 \12 - 20, /PBO impul Texas Instruments
S Eingang 644 | 21} pco Encoder Ausgangs- | oder ein mit MC3486
9ang jj@ 22] ;pco impulse Phase C J vergleichbarer Empfénger
Aligemeiner Eingang 0 */% 1 % 16) SG i
Pufferbatterie*2 14
2,8 bis4,5V,
{ ) BAT{15
*

18



4.6 Analoge E/A

4.6.1 Analogeingang

4.6 Analoge E/A
4.6.1 Analogeingang

Element Spezifikation
Analogeingangsbereich -0V ~+10V
Anzahl der Eingangskanéle 1
Galvanische Trennung Keine
:\Lljltaximale Eingangsspannung abso- +15V
Eingangsimpedanz 20 kW
Auflésung 16 Bit
o 25°C +0,1% (+ 10 mV)
Genauigkeit
0~55°C +0,3% (+ 30 mV)
Zeitkonstante | t =130ms (63,2% Anstiegszeit)
Eingangsfilter Verzé- Maximal 1 ms (fiir den gesamten
gerungszeit Bereich von -10 V bis +10 V)
Umwandlungszeit 50ms
CN13-Buchse
2 o Al
Zum A/D-
Wandler [\] 10K
4 20K
[] 10K
27
o Al_GND
v
GND

Analogeingangsschaltung
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4.6 Analoge E/A

4.6.2 Analogausgang

46.2

20

Analogausgang

Element Spezifikation
Analogausgangsbereich -0V ~+10V
Anzahl der Ausgangskanéle 1
Galvanische Trennung Keine
Maximaler Laststrom + 5mA
Auflésung 16 Bit

o 25°C +0,45% (+ 45 mV)
Genauigkeit

0~55°C +0,60% (+ 60 mV)

Ausgangsverzdgerung Unter 1 ms

CN13-Buchse

+15
Vv

-15V

Analogausgangsschaltung

26
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5.1 Schalterstellungen

5 DIP-Schalter

5.1 Schalterstellungen

STOP || [
SUP |
INT ]| S11
CNFG| [@
EINIT |
DHCP || [0 ON<
Be- ) Einstellung
S?gfl' zeich- E::itel' Betriebsart fir Nor- Details
nung 9 malbetrieb
Ausflihrung des
EIN Anwenderprogramms i i i -
1 sToP o prog AUS Verhindert die Ausflihrung des Anwender.
gesper programms
AUS | Normalbetrieb
EIN Firmware-Programmier- - .
2 SUP modus AUS Ermaglicht das Programmieren der Steue-
- rungs-Firmware (Siehe Kapitel 11)
AUS | Normalbetrieb
Modus zum Initialisieren Auf EIN stellen, um die gespeicherte
EIN von SRAM/Uhr und Konfiguration zu umgehen (z. B. bei
Umgehen der Konfigura- Konfigurationsproblemen, die ein Hochfah-
3 INIT tion AUS ren der Steuerung verhindern) oder um die
SRAM-Inhalte und Uhreinstellungen nach
AUS | Normalbetrieb einem Ausfall des Batteriestroms zu initiali-
sieren (siehe Kapitel 7.1).
EIN Normalbetrieb
4 | CNFG Nicht einstellen (ftir EIN Immer auf EIN gestellt
AUS | zukiinftige Funktionen
reserviert)
Ethernet-Adressein-
stellung fur Anschluss A
EIN | auf192.168.1.1 und Ermoglicht die Verwendung von Ethernet-
5 |EINT Anschluss B auf AUS Standardadressen
192.168.2.1 erzwingen
AUS | Normalbetrieb
DHCP-konfigurierte IP-
EIN )
Einstellungen e . . . .
6 DHCP — AUS Ermdglicht die IP-Konfiguration mit DHCP
Manuell konfigurierte 1P-
AUS )
Einstellungen
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5.1 Schalterstellungen

Diese Seite wurde absichtlich freigelassen.
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6 LED-Ausgange

6 LED-Ausgange

In der folgenden Tabelle sind die LED-Anzeigen aufgelistet, die den
Betriebsstatus der Steuerung und entsprechende Fehlerinformationen

anzeigen.
LED Farbe Status
RDY griin Leuchtet bei Normalbetrieb
RUN griin Leuchtet bei der Ausfiihrung von
RDY RUN Anwenderprogrammen
O O ALM rot Leuchtet bei Alarm
ALM O O ERR ERR rot Leuchtet bei Stérungen
o Leuchtet, wenn die Optionskarte mit dem
BAT TRL ’
O O c CTRL grun Servoverstarker kommuniziert
LINK O O TiX BAT rot Leuchtet bei Batteriealarm
LINK O O TRX TRXA griin Leuchtet bei Aktivitat an Ethernet CN11A
B B LINK A griin Leuchtet bei Verbindung an Ethernet CN11A
TRXB griin Leuchtet bei Aktivitat an Ethernet CN11B
LINK B griin Leuchtet bei Verbindung an Ethernet CN11B
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6 LED-Ausgange

Diese Seite wurde absichtlich freigelassen.
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7.1 Montage der Batterie

7 Batterie

7.1

Montage der Batterie

Damit die SRAM-Daten nach dem Ausschalten des Gerats nicht verlo-
ren gehen, muss eine 3,6-V-Lithiumbatterie verwendet werden. Ohne
die angeschlossene Batterie bleiben die Daten nur etwa eine Stunde
lang im SRAM erhalten. Die Batteriespannung wird entweder Uiber den
Batterieanschluss (CN14) oder Uber den E/A-Anschluss (CN13, Pin
7[+] und 32[-]) eingespeist. Mit der Batteriespannung werden
Variablen, Absolut-Encoder-Offset und Daten der Echtzeituhr gesi-
chert.

o5 i Optionsgehduse

/(von der Einheit
abnehmbar)

Metallwinkel fir
‘ Anschluss

@ \ /Schraube @

Batterie
Batteriehalter @

Zur Initialisierung des nicht-flichtigen Speichers und der Uhrein-
stellungen nach einem Batteriewechsel (bzw. nach Ausfall des Batte-
riestroms) gehen Sie folgendermalfien vor:

1. Schalten Sie die MP2600iec aus.

2. Stellen Sie den INIT-Schalter (S11) auf ON.

3. Schalten Sie die MP2600iec ein. Warten Sie, bis die RDY- LED
leuchtet.

4. Schalten Sie die MP2600iec aus.

5. Stellen Sie den INIT-Schalter (S11) auf OFF.
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71

Montage der Batterie

Montage des Batteriehalters:

1. Entfernen Sie das Kunststoffgehause von der
Steuerung, indem Sie oben und unten auf die
Laschen driicken und das Gehause abnehmen.

2. Setzen Sie die Lasche des Metallwinkels unten
an der Gehausevorderseite in den letzten Bellftungs-
schlitz ein, wie in der Abbildung gezeigt.

3. Richten Sie den Batteriehalter so aus, dass des-
sen Bohrung mit der Bohrung in der Metallplatte
Ubereinstimmt. Fixieren Sie den Batteriehalter mit der
beiliegenden Schraube.

4. Bringen Sie das Verlangerungskabel an der Bat-
terie an. Schieben Sie die Batterie mit dem Kabel
nach vorn in den Batteriehalter ein.

5. Bringen Sie das Kunststoffgehduse wieder an
der Steuerung an.

6. Schliellen Sie das Verlangerungskabel der Bat-
terie am Batterieanschluss (CN 14) an.
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8.1 Informationen zur Netzwerkanbindung

8 Ethernet

8.1 Informationen zur Netzwerkanbindung

Die MP2600iec unterstlitzt ausschliel3lich Geschwindigkeiten von
100 MB. An CN11A und CN11B kdnnen zwei separate Netzwerke
angeschlossen werden. Ein Standard-Gateway kann nur fir das
Netzwerk angegeben werden, das an CN11A angeschlossen ist.

8.2 Detailinformationen zum Ethernet-Anschluss

Spezifikation fur Ethernet-Stecker und Pinbelegung
Folgende Tabelle zeigt die Spezifikation fir den Ethernet-Stecker

Steckerbe- | Anzahl Steckermodell
zeichnung | der Pins Modulseitig Leitungsseitig Hersteller
Ethernet 8 RJ-45 CAT5 Buchse | RJ-45 CAT5 Stecker Pulse Engineering

Folgende Tabelle enthalt Informationen zur Pinbelegung und zu den
LEDs des Ethernet-Steckers.

Pin-Nummer Befehlsbezeich- Beschreibung
nung
1 TXD+ Sendedaten plus
Ethermet 2 TXD- Sendedaten minus
3 RXD+ Empfangsdaten plus
L —F
5 - —
6 RXD- Empfangsdaten minus
7 - —
8 - —
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8.3 Ethernet-Leitung

8.3 Ethernet-Leitung

Verwenden Sie als Ethernet-Leitung ein paarweise verdrilltes Kabel
mit RJ-45-Steckverbindung. Yaskawa empfiehlt dringend den

Einsatz von abgeschirmten Ethernet-Leitungen.
Ethernet-Anschlisse sind Auto-Crossover-fahig. Daher sind keine

Crossover-Kabel erforderlich.

8.4 Ethernet-Anschlussbeispiele

28

Anschlussbeispiel 1 (mit Repeater-Hub)

]
w@ K Station
Station*
100Base-TX Bis zu 100 m
Bis zu 100 m
Bis zu 100 m
100Base-TX 100Base-TX
Ethernet Switch Bis zu 100 m Ethernet Switch
Bis zu 100 m Bis zu 100 m
* Hinweis: Die MP2600iec kann nur an einem
Station* Station* 100Base-TX-Ethernet-Anschluss angeschlossen werden.
Spezifikation
Element Bei Anschluss an
einem Ethernet Switch
Leitungslange zwischen Knoten und Hub max. 100 m
Leitungslange zwischen Hubs max. 100 m
Anzahl Hubs zwischen Knoten Unbegrenzt




8.4 Ethernet-Anschlussbeispiele

Anschlussbeispiel 2

Sigma-5 mit MP2600iec

6‘6‘&&0‘;

LI, Jisssss

100 Base-TX (bis zu 100 m)

Anmerkung: Die MP2600iec kann nur an einem
100Base-TX-Ethernet-Anschluss angeschlossen werden.

B Vorsicht

Das Hochfrequenzrauschen von anderen Geraten in der Umgebung der Installa-
tion kann Kommunikationsfehler verursachen. Bei der Auslegung des Systems
wenden Sie folgende SchutzmalRnahmen an, um Hochfrequenzstérungen zu
vermeiden:

1.

Verdrahtung

Verdrahten Sie die Ethernet-Leitungen so, dass sie von anderen Leitungssys-
temen wie Leistungsteil oder Netzstromleitungen ordnungsgemaf getrennt
sind.

. Kommunikationssystem (Ethernet)

+ Ubertragen Sie die Daten zu einem externen Gerét.
» Yaskawa empfiehlt dringend den Einsatz von abgeschirmten Ethernet-Lei-
tungen.

. Bringen Sie einen Ferritkern als Entstorfilter an.

Mit dieser Mallnahme reduzieren Sie elektromagnetische Stérungen.
Empfohlener Ferritkern:

Modell Hersteller
E04SR301334 Seiwa Electric Mfg. Co., Ltd
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8.4 Ethernet-Anschlussbeispiele
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Anschlussbeispiel 3

Sigma-5 mit MP2600iec

o

Servomotor

* Hinweis: Die MP2600iec kann nur an einem

100Base-TX-Ethernet-Anschluss angeschlossen werden

Kern

Station*

100Base-TX

Ferritkern

100Base-TX
Ethernet Switch

MotionWorks IEC




9.1 CBK-U-MP2B-xx

9 Leitungsplane

9.1

CBK-U-MP2B-xx

Klemmenblock — Steuerung

KLEMMENBLOCKSEITE 'YASKAWA MODULSEITE LEITUNGSSPEZIFIKATION (mm)
58.5mm L 50.6 mm AUSSENDURCHMESSER | 8.5 +/-0.1mm
BIEGERADIUS 6x0.D. MIN\MUM
15x 0.D. FUR LANG-
ZEITZUVERLASSIG-
£ KEIT
£
S
2 ELEMENT-NR. L = LANGE (mm)
CBK-U-MP2B-A5 500 +/- 38.1
CBK-U-MP2B-01 1000 +/- 38.1
CBK-U-MP2B-03 3000 +/- 38.1
SEITENANSICHT MIT
| BEFESTIGTER
! LEITUNG
|
|
|
|
o R51.0mm (min)
i S (145.0mm (min)
i
2 ]
CBK-U-MP2B-XX Kontaktbelegung fiir MP2600iec
Pin [Signalbe- . Pin |Signalbe- .
Nr. |zeichnung| E/A Funktion Nr. |zeichnung| E/A Funktion
1 AO O |Analogausgang 26 AO_GND O [Masse Analogausgang
2 Al | Analogeingang 27 Al_GND | Masse Analogeingang
3 - - - 28 reserviert -
4 PA+ | Phase A Impuls (+) 29 PB+ | Phase B Impuls (+)
5 PA- | Phase A Impuls (-) 30 PB- | Phase B Impuls (-)
6 GND P |Masse Encodereingang 31 GND P Masse Encodereingang
7 BAT+ P Batterie (+) 32 BAT- P Batterie (-)
8 n/c - nicht belegt 33 n/c - |nicht belegt
Phase-C Latch-Impuls (-) fur Phase-C Latch-Impuls (-) fur
9 | PILCSV | 1 |5\ DG Eingang 34 | PILC12V.l 1 145\ B¢ Eingang
Phase-C Latch-Impuls (-) fur
10 PILC24V | 24 V DC Eingang 35 PIL | Phase-C Latch-Impuls (+)
11 DO _00- O |Digitalausgang 0 (-) 36 DO _01- O |Digitalausgang 1 (-)
12 DO_02- O __|Digitalausgang 2 (-) 37 DO_03- O__ |Digitalausgang 3 (-)
13 DICOM | Digitaleingang Common 38 DICOM | Digitaleingang Common
S Digitaleingang 1 (gemeinsam
14 DI_00 | Digitaleingang 0 39 DI_01 | mit Impuls-Latch-Eingang)
15 DI _02 | Digitaleingang 2 40 DI 03 | Digitaleingang 3
16 DI _04 | Digitaleingang 4 41 DI_05 | Digitaleingang 5
17 DI_06 | Digitaleingang 6 42 DI_07 | Digitaleingang 7
18 DO _04- O __|Digitalausgang 4 (-) 43 DO_05- O__|Digitalausgang 5 (-)
19 DO _06- O |Digitalausgang 6 (-) 44 DO _07- O |Digitalausgang 7 (-)
20 - - - 45 - - |-
21 DO_00+ O |Digitalausgang 0 (+) 46 DO 01+ O |Digitalausgang 1 (+)
22 DO_02+ O __|Digitalausgang 2 (+) 47 DO_03+ O __|Digitalausgang 3 (+)
23 DO_04+ O __|Digitalausgang 4 (+) 48 DO_05+ O__|Digitalausgang 5 (+)
L Digitalausgang 7 (+) (gemeinsam
24 | Do 06+ | O |Digitalausgang 6 (+) 49 | DOO7+ | O |t position-erreicht-Signal COIN)
25 - - - 50 - - -

| = Eingang, O = Ausgang, P = Power
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9.2 CFC-U-MP2B-xx

9.2 CFC-U-MP2B-xx

Anschlusskabel — Steuerung

Position 1

X

|

MaRe in mm

Modell X = Leitungslange

LEITUNGSSPEZIFIKATION (mm)

CFC-U-MP2B-A5 500 mm
CFO-UMP2B-01 1000 mm AUSSENDURCHMESSER | 8.1
CFC-U-MP2B-03 3000 mm BIEGERADIUS 120.D.
CFC-U-MP2B-xx E/A Kontaktbelegung fiir MP2600iec
Pin Farbe Signalbe- . Pin Farbe Signalbe- .
Nr. [(Grund/Streifen)| zeichnung EIA Funktion Nr. [(Grund/Streifen)| zeichnung E/A Funktion
1 Schwarz/Rot AO O |Analogausgang 26 Rot/Schwarz | AO_GND (0] /:/Ir;aslsoegausgang
2 Schwarz/Weil Al | Analogeingang 27 | WeiR/Schwarz| AI_GND | Masse Analogeingang
3 Rot/Griin - - - 28 Griin/Rot - - -
4 Schwarz/Blau PA+ | Phase A Impuls (+) 29 [Schwarz/Braun PB+ | Phase B Impuls (+)
5 Blau/Schwarz PA- | Phase A Impuls (-) 30 [Braun/Schwarz PB- | Phase B Impuls (-)
6 Rot/Blau GND p |Encodereingang 31 | BlauRot GND p |Encodereingang
Masse Masse
7 Rot/Weil BAT+ P |Batterie (+) 32 Weil/Rot BAT- P |Batterie (-)
8 Schwarz/Grin - - - 33 | Grin/Schwarz - - -
Phase-C Latch-Impuls Phase-C Latch-Impuls
9 Schwarz/Gelb | PILC5V | (-)fur 5V DC Eingang 34 |Orange/Schwarz| PILC12V | ()fir 12V DC Eingang
Phase-C Latch-Impuls Phase-C Latch-Impuls
10 |Schwarz/Orange| PILC24V | (-)fiir 24 V DC Eingang 35 | Gelb/Schwarz PIL | *)
11 Rot/Gelb DO_00- O |Digitalausgang O (-) 36 Weil}/Orange | DO_01- O |Digitalausgang 1 (-)
12 Rot/Braun DO_02- O |Digitalausgang 2 (-) 37 Blau/Gelb DO_03- O |Digitalausgang 3 (-)
13 | Rot/Orange | DICOM I 8'9“3'6'"93“9 38 | Orange/iRot | DICOM | |Pigitaleingang
ommon Common
Digitaleingang 1 (ge-|
14 Griin/Weill DI_00 | Digitaleingang 0 39 Weil/Griin DI_01 | meinsam mit Impuls-
Latch-Eingang)
15 Grun/Blau DI_02 | Digitaleingang 2 40 Blau/Griin DI_03 | Digitaleingang 3
16 Griin/Gelb DI_04 | Digitaleingang 4 41 Gelb/Griin DI_05 | Digitaleingang 5
17 Grun/Braun DI_06 | Digitaleingang 6 42 Braun/Griin DI_07 | Digitaleingang 7
18 Grun/Orange | DO_04- O |Digitalausgang 4 (-) 43 Blau/Braun DO_05- O |Digitalausgang 5 (-)
19 Weilk/Blau DO_06- O [Digitalausgang 6 (-) 44 Blau/Orange| DO_07- O [Digitalausgang 7 (-)
20 WeiRR/Gelb - - - 45 Gelb/Weily - - |-
21 Gelb/Rot DO_00+ O |Digitalausgang 0 (+) 46 Orange/Weil| DO_01+ O |Digitalausgang 1 (+)
22 Brau/Rot DO_02+ O |Digitalausgang 2 (+) 47 Gelb/Blau DO_03+ O |Digitalausgang 3 (+)
23 Orange/Griin | DO_04+ O |Digitalausgang 4 (+) 48 Braun/Blau DO_05+ O |Digitalausgang 5 (+)
Digitalausgang 7 (+)
. - (gemeinsam mit
24 Blau/Weil} DO_06+ O |Digitalausgang 6 (+) 49 Orange/Blau | DO_07+ [¢] Posiion-emeicht-Signal
COIN)
25 Weil/Braun - - - 50 Braun/Weif3 - - -

I = Eingang, O = Ausgang, P = Power
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9.3 SBK-U-VBA-xx

9.3 SBK-U-VBA-xx

Klemmenblock — Servoverstarker

YASKAWA MODULSEITE

KLEMMENBLOCKSEITE LEITUNGSSPEZIFIKATION (mm)

18.0mm AUSSENDURCHMESSER| 6.5 +-0.2mm
BIEGERADIUS 6% 0.0, MINIMUM
15 x 0.0. FUR LANG-

ZEITZUVERLASSIG-
KEIT

14.0mm 420mm__ L 51.0mm

3

35.0mm
.
Iy =——h

uYs ELEMENT-NR. | L = LANGE (mm)
T SBK-U-VBA-A5 500 +/- 38.1
™ SBK-U-VBA-01 1000 +/- 38.1

SBK-U-VBA-03 3000 +/- 38.1
SEITENANSICHT MIT
Al BEFESTIGTER
< € LEITUNG
Bl €
:
5e (_R39.0mm (min)
1
I
g
i 2 4
- LR i
!
45.1mm

SBK-U-VBA-xx Funktionsplan fiir SGDV-Servoverstarker
Typ SGDV Mechatrolink-ll / SGDV-Option

Pin-Nr. Signal Funktion
1 /BK+ (/SO1+) [Ausgang Bremsverriegelung (+) (multifunktionaler Ausgang 1 (+))
2 /BK- (/SO1-) |Ausgang Bremsverriegelung (-) (multifunktionaler Ausgang 1 (-))
3 ALM+ Servo-Alarmausgang (+)
4 ALM- Servo-Alarmausgang (-)
5 N
6 +24VIN Steuerspannung fir digitalen Signaleingang
7 P-OT (/SI1) _ |Positiver Endlagenschalter (multifunktionaler Eingang 1)
8 N-OT (/SI2) |Negativer Endlagenschalter (multifunktionaler Eingang 2)

9 /DEC (/SI13)  [Nullpunktrickfiihrungs-Verzégerungsschalter Eingang (multifunktionaler Eingang 3)
10 JEXT1 (/Sl4) [Externes Latch-Signal 1 Eingang (multifunktionaler Eingang 4)
11 /EXT2 (/SI5) |Externes Latch-Signal 2 Eingang (multifunktionaler Eingang 5)
12 /EXT3 (/SI6) |Externes Latch-Signal 3 Eingang (multifunktionaler Eingang 6)

13 /SI0 Multifunktionaler Eingang 0

14 BAT (+) Batterie (+) Eingang

15 BAT (-) Batterie (-) Eingang

16 SG Betriebserde

17 PAO Phase-A Impulsausgang (+)

18 /PAO Phase-A Impulsausgang (-)

19 PBO Phase-B Impulsausgang (+)
20 /PBO Phase-B Impulsausgang (-)

21 PCO Phase-C Impulsausgang (+)
22 /PCO Phase-C Impulsausgang (-)

23 /SO2+ Multifunktionaler Ausgang 2 (+)
24 /SO2- Multifunktionaler Ausgang 2 (-)
25 /SO3+ Multifunktionaler Ausgang 3 (+)
26 /SO3- Multifunktionaler Ausgang 3 (-)

Anmerkung: Die multifunktionalen Eingangs- und Ausgangssignale sind mit den werkseitig zugewiesenen Signalen angegeben.
Méglicherweise wurde die Signalzuordnung bereits iber Parameter geandert.
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9.4 JZSP-CSI02-x-E

9.4 JZSP-CSI02-x-E

Anschlusskabel — Servoverstarker

SERVOPACK-Seite
Stecker 10126-6000EL (von Sumitomo 3M Ltd.)
Anschlussgehause 10326-52A0-008

Leitung (lvory)
SSRFPVV-SB AWGH 28x 13P
UL20276 VW-1SC

3 Adermarkierungen

o]
Al —
ﬁ aq §
[s]
L1_4J L ¢ 1004
MaBe in mm
JZSP-CSI102-1-E 1000 mm
JZSP-CSI02-2-E 2000 mm
JZSP-CSI102-3-E 3000 mm
Seite der
ibergeordneten
SERVOPACK-Seite Steuerung
! ) Ader | Kennzeichnun . Ader-
PinNr. | Signal | £rpe Farbe Punlie markierung
1 /BK+ | blau | rot 1 : % 1
2 /BK— | blau | schwarz| 1 V : 2
3 ALM+ | rosa | rot 1 : : 3
4 ALM— | rosa | schwarz | 1 V/ ‘ 4
5 - grin | rot 1 : ; 5
6 | +24VIN | grin | schwarz | 1 : ‘ 6
7 P-OT |orange | rot 1 ‘ ‘ 7
8 N-OT |orange | schwarz | 1 ‘ ‘ 8
9 /DEC | grau | rot 1 ; ; 9
10 JEXT1 | grau | schwarz | 1 10
1 JEXT2 | blau | rot 2 1
12 JEXT3 | blau | schwarz | 2 ‘ ‘ 12
13 /SI0 rosa | rot 2 ‘ - 13
14  |BAT (+) | rosa | schwarz | 2 ‘ /\ 14
15 |BAT (=) | grin | rot 2 W/ 15
16 SG grin | schwarz | 2 ‘ - 16
17 PAO |orange | rot 2 : /:\ 17
18 /PAO |orange | schwarz | 2 \/ 18
19 PBO grau | rot 2 : /‘/\ 19
20 /PBO | grau | schwarz | 2 : T 20
21 PCO blau rot 3 \:/ /1/\ 21
2 | PCO | blau | schwarz | 3 V 3 2
23 /SO2+ | rosa | rot 3 : /\ 23
24 /SO2— | rosa | schwarz | 3 W‘/ ‘ 24
25 /SO3+ | grin rot 3 T /\ 25
26 /SO3— | grin | schwarz | 3 \/:/ 3 26

T2 Steht fir paarweise
- verdrillte Kabel.
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10 Aktualisierung der Firmware

10 Aktualisierung der Firmware

Sie kdnnen die Steuerungs-Firmware vor Ort aktualisieren.

Genaue Anweisungen finden Sie im Produkthinweis PN.MCD.08.083:
Upgrading the MP2000OOiec Controller Firmware (nur in englischer
Sprache). Sie kdnnen dieses Dokument von der Website
www.yaskawa.com herunterladen.
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10 Aktualisierung der Firmware

Diese Seite wurde absichtlich freigelassen.
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11 EMV-Installationshinweise

11 EMV-Installationshinweise

In diesem Kapitel werden die empfohlenen Installationsbedingungen fur
jedes SGDV SERVOPACK-Modell beschrieben, durch die eine Einhal-
tung der EMV-Richtlinien gewahrleistet wird. Beschrieben werden die
Bedingungen, die fiir das Standardmodell (Sockelmontage) des SER-
VOPACK erfiillt werden missen. Bitte beachten Sie dieses Kapitel auch
fur andere SERVOPACK-Modelle wie zum Beispiel flir im Schaltschrank
montierte Modelle.

In diesem Kapitel werden die EMV-Installationsbedingungen
beschrieben, die in den von Yaskawa durchgefihrten Tests ermittelt
worden sind. Die tatsachliche elektromagnetische Vertraglichkeit kann
in Abhangigkeit von Systemkonfiguration, Verdrahtung oder sonstigen
Bedingungen abweichen. Weil es sich jedoch um ein einzubauendes
Produkt handelt, Gberprifen Sie, ob die folgenden Bedingungen noch
erfullt werden, nachdem es im Produkt des Anwenders installiert wurde.

Die geltenden Normen sind EN 55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN 61800-3
und EN 61000-6-2.

Ethernet-Datenleitungen: Verwenden Sie ein doppelt geschirmtes Kabel
der Kategorie 5 oder héher mit Folien- und Geflechtschirm geman
EN50288-2-2.
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11 EMV-Installationshinweise

Einphasig 100 V
SGDV-O0O0OFE1A (OO0 = R70, R0, 2R1, 2R8) + SGDV-OCCO02A

Abgeschirmtes Gehause

Bremsspannungs-
versorgung

Eine
Windung | sERyOPACK
UV W

L1, L2 D

Haltebremse

Netz-
filter

Stromversorgung:
Einphasig 100 VAC

o]

Servomotor

Eine
Windung

Uberspan- L1C, L2C

nungsableiter|| 7yei /| p E
Windungen ; CN2 E g Encoder
= 4

Eine
Windung

!

Allgemeine E/A

PC
Steuerung ®

I R (B
S
CN13
MP2600iec
f
It

CN11A/B
MP2600iec

Eine
Windung Zwei
Windungen

Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Signalleitung Sicherheitsfunktion | Abgeschirmte Leitung
® Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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11 EMV-Installationshinweise

Ein-/Dreiphasig 200 V

SGDV-OOOAE1A (OO0 = R70, R90, 1R6, 2R8, 3R8, 5R5, 7R6) +
SGDV-OCCO02A

Abgeschirmtes Gehéuse

Bremsspannungs-
versorgung

SERVOPACK

Haltebremse

Stromversorgung:
Dreiphasig 200 VAC | ()

= UV, W
Netz- _ o
jote- g_ iz @

lemme

Servomotor

¥ Eine
Uberspan- L1C, L2C Windung
nungsableiter

CN2
Eine

Windung

@ Encoder

Kern
Klemme

Aligemeine E/A

PC
Steuerung ®

I ee
S

CN13
MP2600iec

@

CN11A/B
MP2600iec

K KeE

Eine
Windung Zwei

Windungen

Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Signalleitung Sicherheitsfunktion | Abgeschirmte Leitung
® Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

39



11 EMV-Installationshinweise

Dreiphasig 200 V
SGDV-OOOAE1A (OO0 = 120) + SGDV-OCC02A

Abgeschirmtes Gehduse

Bremsspannungs-
versorgung

SERVOPACK ©
UVv,wW| [ E Haltebremse

Stromversorgung: Netz- 5 5

Dreiphasig 200 V AC [ filter 23 D= g
Eine Servomotor

Uberspan- L1C, L2C Windung
nungsableiter E
CN2 £ Encoder
= X %

Eine
Windung

Allgemeine E/A

PC
Steuerung ®

I R B
S

CN13
MP2600iec

®©

CN11 A/B
MP2600iec

Eine /
Windung Zwei

Windungen a/v;’:(ijungen
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
@ E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@) Signalleitung Sicherheitsfunktion | Abgeschirmte Leitung
® Motorleitung Abgeschirmte Leitung
©) Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
©® Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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Dreiphasig 200 V
SGDV-OOOAE1A (OO0 = 180, 200, 330) + SGDV-OCCO02A

Abgeschirmtes Gehéduse

Bremsspannungs-
versorgung
SERVOPACK
UV, W Haltebremse
Stromversorgung:  |_| Netz-
Dreiphasig 200 V AC ® filter L1213 @
r Servomotor
Oberspan- L1C, L2C Windung
nungsableiter g
CN2 g Encoder
= X <
é Eine
oo Windung "\ §
[ i=3
£ £ 8 dh
<
PC [€] =8
Steuerung | @) x| S
Eine /
Windung i
Windungen
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0} E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Signalleitung Sicherheitsfunktion | Abgeschirmte Leitung
® Motorleitung Abgeschirmte Leitung
©) Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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Dreiphasig 200 V
SGDV-OOOAE1A (OO0 = 470, 550, 590, 780) + SGDV-OCCO02A

Abgeschirmtes Gehause

Stromversorgung:
Dreiphasig 200 V AC

Bremsspannungs-
versorgung

Allgemeine E/A

PC
Steuerung ®

@‘ R (B—

CN11A/B |CN13

SERVOPACK
g U, v,w
£ Netz- bo— 11,1213 O
k5] filter I_
4
Uberspan- L1C, L2C
nungsableiter g
o CN2 E
= 4
Bremswider- ®
standseinheit
B1,B2

Eine

Windung "\

o

£ £
;
4

MP2600iec | MP2600iec

Lufter

Haltebremse

Servomotor

Encoder

Windung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
@ E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Signalleitung Sicherheitsfunktion Abgeschirmte Leitung
€] Motorleitung Abgeschirmte Leitung
©) Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
©® Leitung der Bremswiderstandseinheit | Nicht abgeschirmte Leitung
@ Lufterleitung Abgeschirmte Leitung
Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

42



11 EMV-Installationshinweise

Dreiphasig 400 V
SGDV-OOODE1A (OO0 = 1R9, 3R5, 5R4, 8R4, 120, 170)

+ SGDV-OCCO02A

Abgeschirmtes Gehause

Netz-

Klemme

Stromversorgung:
Dreiphasig

Stromversorgung: |)
Einphasig [ -
200 VAC filter*2
Uberspan- SERVOPACK
nungsableiter Steuer-

24v,0v UV W
&)

versorgung

Bremsspannungs-

spannungs-
versorgung
24V DC*1

L1,L2,13

O

PE

Aligemeine E/A
@

400 VAC
Eine
Windung
¢ &)
Eine
Windung \ F]
B 5
£ € n@
£ H o

PC
Steuerung @

CN11A/B
MP2600iec

Netz-
filter*3 - 2
CN2= g E
X 2
4

Haltebremse

Servomotor

Encoder

/ Eine

Windung

‘ Allgemeine E/A ‘ ‘Sicherhe\tsvorrichmng‘

Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
@ E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Signalleitung Sicherheitsfunktion | Abgeschirmte Leitung
€] Motorleitung Abgeschirmte Leitung
©) Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
©® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
@ Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

*1. Fur die 24V-DC-Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.
* 2. Installieren Sie folgenden NetZzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen
200-V-Spannungsversorgung und der 24-V-DC-Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER).
* 3. Weiterfihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der
Sigma-5-Serie (YEU-KAEPS80000042).
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Dreiphasig 400 V
SGDV-O0O0ODE1A (OO0 = 210, 260, 280, 370) + SGDV-OCC02A

Abgeschirmtes Gehause

Strorg_verhsorgung: [©) % Netz- Bremsspannungs-
inphasig  fem " versorgung
200V AC 5 filter*2
Uberspan- SERVOPACK
nungsableiter: Steuer-
spannungs- 24v oy YU VW
versorgung ! @
24V DC*1
Stromversorgung: Netz-
Dreiphasig N—ov] filteer‘S HN—L1, 12,13
400 VAC
CN2
Uberspan-
nungsableiter:
©)
é Bremswider-
Eine standseinheit
PE B1, B2

Windung

Allgemeine E/A
@

CN13
MP2600iec

PC
Steuerung ®

Q

CN11A/B
MP2600iec

Eine
Windung

N

®

Haltebremse

Servomotor

Encoder

‘Allgememe E/A ‘ ‘Sicherheitsvorrichtung

Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0} E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@) Signalleitung Sicherheitsfunktion Abgeschirmte Leitung
® Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@] Encoderleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
@ Leitung der Bremswiderstandseinheit | Nicht abgeschirmte Leitung
Ethernet-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

*1. Fur die 24V-DC-Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-

zeichnung besitzen.
* 2. Installieren Sie folgenden NetZfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen
200-V-Spannungsversorgung und der 24-V-DC-Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER).
* 3. Weiterfiihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der
Sigma-5-Serie (YEU-KAEPS80000042).
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Befestigungsmdglichkeiten von Ferritkernen

Eine Windung Zwei Windungen

Leitung
g; 2 e @
Ferritkern

Ferritkern

Empfohlener Ferritkern

Leitungsbezeichnung Ferritkern-Modell Hersteller
Motorleitung ESD-SR-250 NEC TOKIN Corp.

Empfohlene Netzfilter und Uberspannungsableiter

Weiterfiihrende Informationen zu den empfohlenen Netzfiltern und Uberspan-
nungsableitern finden Sie im Produktkatalog der Sigma-5-Serie.
(YEU-KAEPSB800000 42)

Befestigung der Leitung
Befestigen und erden Sie den Leitungsschirm mit einem metallischen Leiter.

B Beispiel einer Leitungsklemme

Seite der
ubergeordneten
Steuerung

Kabelschirm (Kabelmantel entfernt)

Kabelschirm mit einem leitenden
Leitungs- Metallstiick fixieren und erden.

klemme

= Erdungsplatte

Lack von der Montageflache
entfernen

Abgeschirmtes Gehause

Ein abgeschirmtes Gehause (geschlossenes Metallgehduse) ist effektiv zur ver-
starkten Abschirmung gegen elektromagnetische Storungen von SERVOPACKSs
einsetzbar. Die Konstruktion des Gehauses sollte es ermdglichen, dass
Gehause, Gehausetur und Kiihlsystem geerdet werden kénnen. Die Gehause-
6ffnung sollte so klein wie mdglich sein.

Anmerkung: SchlieBen Sie das Handbediengerat und die Leitung fiir analoge
Signalanzeige nicht an, wahrend der SERVOPACK im Einsatz ist. SchlielRen Sie
diese nur dann an, wenn das Gerat wahrend der Wartungsarbeiten nicht
freigegeben ist.
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